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ES GIBT DIE MOGLICHKEIT DAS MODUL RX IM INNERN
DES AUSSENBLINKERS ZU POSITIONIEREN UM EINE BESSERE
BZW. ZUNAHME DES EMPFAGERUMFANGS REICHWEITE ZU ERREICHEN.

EXTERNES MODUL RX

STEUERUNGBAU

A

MENUWAHL TASTE
UNTERMENUWAHL TASTE

BESTATIGUNGSWAHL TASTE / ERHOHEN / JA

BESTATIGUNGSWAHL TASTE / VERRINGERN / NEIN

ANSCHLUSSSICHERUNG 230VAC 5A
MOTORSCHUTZSICHERUNG 2 2 A
MOTORSCHUTZSICHERUNG | 2 A

SICHERUNG 24 V |,6A SELBSTWIEDERHERSTELLEND
SICHERUNG 24 V 0,6A SELBSTWIEDERHERSTELLEND

DISPLAY MIT 7 ABSCHNITTE

KLEMMENBRETT FUR FUNK UND ANTENNA
BEFEHL-UND SICHERHEITENKLEMMENBRETT

MOTORKLEMMENBRETT
ANSCHLUSSKLEMMENBRETT
MASSEKLEMMENBRETT
FUNKMODUL

ELEKTROSCHLOSSMODULVERBINDER (MEL36)

FILTER

RELAIS MOTOR
RELAIS SIGNALLAMPE
PRIMAR VARISTOR
SEKUNDAR VARISTOR
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GATE AUTOMATIONS
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12050 Castagnito (CN) ITALY
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PARAMETERANDERUNG

PARAMETER

Jeder Druck der Taste A fuhrt zu einem Menu
Der Taste B fuhrt zum Wahl des gewiinschten Unterments. Um die Parameter
des Untermenis zu andern, die Taste C und D wie folgt benutzen:
C erhoht den angezeigten Wert, oder schaltet den gewéahlten Parameter ein

(SI/JA).
D verringert den angezeigten Wert, oder schaltet den gewéahlten Parameter

aus (NO/Nein).

Nach der.Anderung eines oder mehr Parameter durch den Tasten C und D, istes
notig die Anderungen wie folgt zu speichern: auf die Funktion ,SU“ zugreifen (die
letzte Position im Meni PA) und mit Taste C bestétigen.
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FUNKPROGRAMMIERUNG |- |

WICHTIG: VOR DEM AUSFUHREN DER FUNKPROGRAMMIERUNG
ALLE GESPEICHERTEN KODES MIT DER TASTE L- LOSCHEN.

FALLS HANDSENDER MIT DIP-SWITCH DIE MIKROSCHALTER

UMSTELLEN (im Handsender) UM EINE NEUE KODE ZU PROGRAMMIEREN

r 2

Ec

(Alle die Dip-switch auf Stellung OFF oder alle auf ON vermeiden)

FALLS HANDSENDER HIT SIND, IST DIESE PROZEDUR NICHT NOTIG,

WEIL JEDEN HANDSENDERN HAT SCHON SEINE RANDOM KODE

KODEANZEIGE
Zeigt die gespeicherten Kodes, von 1 bis 50 an.

LOSCHUNG eines FUNKKODE
Wahrend der Anzeige der Kodes, die Taste D driicken wenn der zu I6schende
Kode erscheint.

EINLERNEN EINES NEUEN HANDSENDERS
- Die Taste Amehrmals driicken bis das DISPLAY die Schrift - A zeigt
- DerTaste B driicken bis die Schrift £ ¢ angezeigt wird.
- Mitdem Handsender ein Impuls geben und die Taste gedriicken halten.
- Das Display zeigt einen rote Punkt als Bestatigung der Kode-Ubermittlung
- Gleichzeitig die Taste C driicken um die Speicherung zu bestatigen.

I~ I EINLERNEN EINES HANDSENDERS FUR DIE STOP-FUNKTION
L I” . DieTaste Amehrmals driicken bis das DISPLAY die Schrift zeigt
- Die Taste B driicken bis die Schrift £ P angezeigt wird.
- Mitdem Handsender ein Impuls geben und die Taste gedriicken halten.
- Gleichzeitig die Taste C driicken um die Speicherung zu bestéatigen
ol EINLERNEN EINES HANDSENDERS FURDIE
ruo TEILOFFNUNGS-FUNKTION
- Die Taste A mehrmals driicken bis das DISPLAY die Schrift r A zeigt
- DerTaste B driicken bis die Schrift £d angezeigtwird.
- Mitdem Handsender ein Impuls geben und die Taste gedriicken halten.
- Gleichzeitig die Taste C driicken um die Speicherung zu bestétigen
r "- LOSCHUNG aller Kodes gleichzeitig
- - ie Taste A mehrmals driicken bis das ie Schrift r 1 zeigt
Die Taste A mehrmals driicken bis das DISPLAY die Schrift r A zei
- DerTaste B driicken bis die Schrift - { angezeigt wird.
- Die Taste D gedriickt halten bis die Schrift I~ = angezeigt wird.
- Jetztsind alle gespeicherten Kodes geléscht.
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STEUERUNG PROGRAMMIERUNG

Methode 1 = STANDARD
Methode 2 = SEQUENZIELL

Achtung:

1  Die Motorverbindungen geméfR dem Verdrahtungsplan prifen.

2 Die Sicherheitsverbindungen gemaR der Verdrahtungsplan prifen
NB: Wenn die Lichtschranke 1 nicht benutzt wird, 3-9 verbinden.

Wenn die Lichtschranke 2 nicht benutzt wird, 4-9 verbinden.

3 DieBefehlverbindungen geman der Verdrahtungsplan prifen
NB: Wenn der STOP Taster nicht benutzt wird, 2-8 verbinden.

4  DasTorin Position ZU bringen.

5 Die Steuerung an die Spannungsversorgung anschlieen.

STANDARD PROGRAMMIERUNG (Methode 1)

a) EinImpuls START geben (Klemme 1 und Klemme 8)

b) Warten bis die Antriebe einen ganzen Zyklus OFFNUNG STOP-SCHLIERUNG
gemacht haben, weil die Steuerung vorprogrammiert ist.

c) Ein Impuls START geben um die Zeiten sowie die Funktionen die nicht zu der
Toranlage passen zu prifen. Gegebenenfalls Aufschreiben.

d) Mit Taste A in die Programmierung gehen, und mit Taste B die gewiinschten
Parameter wahlen.

e) Mitden Tasten C und D jeden einzelnen Parameter andern oder bestatigen.

f) WICHTIG: Die Anderungen auf Parameter §{/ undmit Taste C speichern.

zB.:
Die Laufzeitvon Motor 1 2 Sekunden erhéhen

Bei unter Spannung stehender Steuerung muss das Display folgendes
anzeigen: >

Bei Taste A driicken erscheint
Bei Taste B mehrmals driicken
Ein Moment warten

Zweimal die Taste C driicken

» P A
bisderWert 1/ angezeigtwird
bisderWert £/ angezeigt wird
derWert £ 3 wird angezeigt
Die Taste B mehrmals driicken bisWert 5!/ angezeigtwird
Die Taste C einige Sekunden driicken derWert - - wirdangezeigt
Die Arbeitszeit des Motors 1 von 21 bis 23 Sekunden wird.

PR

SEQUENZIELLE PROGRAMMIERUNG (Methode 2)

Sequenzielle Programmierung 1-fliigl. Torantrieb

a)
b)
<
d)
e)

f)

9)

h)

Mehrmals die Taste A driicken bis der Parameter HS angezeigt wird.

Die Taste Bdriickenund /{7 wahlen.

Ein Impuls START geben;

Der Fliigel OFFNET und auf dem Display erscheint .

Wenn der Flugel 90% der Bewegung gemacht hat, einen Impuls START geben;
im Display erscheint ! und die Verlangsamung beginnt.

Bei Erreichen der AUF-Position, 4 bis 5 Sekunden warten und einen weiteren
Impuls START geben.

Das Display zeigt [:P hat die Steuerung die

OFFNUNG- UND VERLANGSAMUNGSZEIT gespeichert und beginnt die
Pausenzeit zu z3hlen.

Bei Erreichen der gewilinschten PAUSENZEIT, einen weiteren Impuls START
geben. Jetzt hat die Steuerung die PAUSEZEIT gespeichert und das Tor beginnt
mitder SCHLIERBEWEGUNG.

Das Tor bis in die ZU-Position fahren lassen.

Die Steuerung speichert jetzt automatisch alle Werte und Daten und schaltet in
den normalen Betriebszustand um.

Sequenzielle Programmierung 2-fliigl. Torantrieb

a)
b)
c)

d)

e)

9)
h)

Mehrmals die Taste A driicken bis der Parameter HS angezeigt wird.

Die Taste B driickenund 1/ wahlen.

Einen Impuls START geben; a1

Der Fligel 1 OFFNET und aufdem Display wird 111 angezeigt.

Wenn der Fliigel Nr. 1 90% der Bewegung gemacht hat, ein Impuls START
geben; im Display erscheint ri und die Verlangsamung des Fliigel Nr.1
beginnt.

Bei Erreichen der AUF-Position, 4 bis 5 Sekunden warten und einen weiteren
Impuls START geben.

Das Display zeigt :'75' und der Fliigel Nr. 2 beginnt mit der Offnung.

Wenn der Fliigel Nr. 2 90% der Bewegung gemacht hat, ein Impuls START
geben; im Display erscheint rc und die Verlangsamung des Fliigel Nr.2
beginnt.

Bei Erreichen der AUF-Position von Fliigel Nr. 2 |, 4 bis 5 Sekunden warten und
ein weiterer Impuls START geben.

Das Display zeigt P jetzt hat die Steuerung die OFFNUNGSZEIT und
VERLANGSAMUNG der Flugel gespeichert und beginnt die PAUSEZEIT zu
zahlen.

Bei Erreichen die gewilinschten PAUSEZEIT, einen weiteren Impuls START
geben. Jetzt hat die Steuerung die PAUSEZEIT gespeichert und die Fliigel
beginnen das SCHLIERMANOVER.

Die Flugel bis in die ZU-Position fahren lassen. Nun beendet die Steuerung
automatisch die Programmierung und alle eingestellten Parameter werden
gespeichert.

BESONDERE FUNKTIONEN

F g

=Sl =automatische SchlieBung aktive

« Ein Impuls START wahrend der Offnung stopt die Fliigel.

(Die Flugel bleiben stehen bis ein neuer Impuls gegeben wird)

* Bei einem Impuls START wahrend der SchlieBung wechseln die
Flugel die Laufrichtung. Um mit dem Impuls START wéhrend der
Offnungsphase die Fliigel nicht anzuhaltet, die
Wohnblockbetriebfunktion einstellen. (Funktion P Zauf SI)

=NO=SCHRITTBETRIEB AKTIV

+ Einlmpuls OFFNET

* Einlmpuls STOPPT

* Einlmpuls SCHLIERT

,"’ ,:’ = SI=WOHNBLOCKBETRIEB AKTIV

Die Steuerung nimmt keinen Befehl wéahrend der Offnungsphase an.




EXTERNES MODUL RX

NIV NN

KLEMMENBRETTVERBINDUNGEN
Alle Anschlusse im Spannungsfreien Zustand der Steuerung machen.

ERDUNGSANSCHLUSSKLEMMENBRETT

| Das Griin/Gelbe Kabel der Netzversorgung und die Kabel Gelb/Griin der Motoren mit den Erdungsanschliissen A B C verbinden .

VERBINDUNGEN KLEMMENBRETT 2
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KLEMMENBRETT 4
JoL

NEUTRAL  PHASE

1-8  Start ( NO) zum Anschluss von Taster, Schlusseltaster, Funk und/oder Timer. Der Start-Befehl startet den programmierten
Laufzyklus des Tores.
2-8 Stop (NC). Notausschalter.
Bei Betatigung stoppt das Tor sofort.
Bei Betatigung in der Offnungsphase : erster Startimpuls = Tor fahrt ZU
Bei Betatigung in der Pause: erster Startimpuls = Tor fahrt ZU
Bei Betatigung in der SchlieBungsphase: erster Startimpuls = Tor fahrt AUF

Wenn STOP voriibergehend nicht genutzt wird, die Klemme 2 mit der Klemme 8 verbinden.

3-8 EingangLichtschranke bei SchlieBung (NC)
Eingang Mechanische Sicherheitsleiste und Lichtschranke bei SchlieBung.
Eingang Lichtschranke bei SchlieBung
Bei verwendung mehrerer Sicherheiten miissen diese in Serie angeschlossen werden.
In der Offnungsphase: keine Funktion
In der SchlieRphase: Stoppt den Lauf, 2 Sekunden Pause, beginnt mit der Offnung.

Wenn_die LICHTSCHRANKE voriibergehend nicht benutzt wird, die Klemme 3 mit der Klemme 9 verbinden

3-9 Eingang fiirMechanische Sicherheitsleiste nurin der SchlieBphase (NC)
BeiAnschluss von mehr als einer Mechanischen Sicherheitsleiste miissen diese in Serie angeschlossen werden.
In der Offnungphase: keine Funktion
In SchlieRung: Stoppt den Lauf, 2 Sekunden Pause, beginnt mit der Offnung.
4-8 Eingang Lichtschranke in Offnung fiir Drehtorantriebe. (NC)
In der Offnungsphase: Stoppt den Lauf bis das Hindernis beseitigt ist.
In der SchlieRphase: Stoppt den Laufund dreht die Laufrichtung um wenn das Hindernis beseitigt ist.
Falls eine Mechanische Sicherheitsleiste Angeschlossen wird, die Sicherheitseinrichtungen in Serie anschlielfen.
Wenn die LICHTSCHRANKE nicht ben wird, die Klemme 4 mit der Klemme 9 verbinden.
4-9  Eingang fiir Mechanische Sicherheitsleiste nur, in Offnung fiir Drehtorantriebe (NC)
In der Offnungsphase: stoppt den Lauf bis das Hindernis weggeraumtist.
In der SchlieRphase: Stopptden Laufund dreht die Laufrichtung um wenn das Hindernis beseitigt ist.
Falls eine Mechanische Sicherheitsleiste Angeschlossen wird, die Sicherheitseinrichtungen in Serie anschlieRen.

7-8 Eingang Start Teil6ffnung (NO)

Startet die Offnung eine Fligels.

8-10 Stromversorgungsausgang fiir den Lichtschrankenempfanger.
Stromversorgungsausgang fiir weiteres Zubehér 24Vdc

9-10 Stromversorgungsausgang fiir Lichtschrankensender

11-12 Blinklichtausgang 24V 20W max

VERBINDUNGEN KLEMMENBRETT 3

13-14-15 Ausgang Motor M1 Fllgel der als erster 6ffnet und als zweiter schlief3t.

Fir ein 1-fliigl. Tor, den Motor mit Ausgang M1 verbinden, den Parameter P 5 auf Sl stellen, bei 5 U bestatigen und mit C
speichern. Kondensator zwischen die Klemme 13 und 15.

16-17-18

Ausgang Motor M2 Flugel der als zweiter 6ffnet.

Kondensator zwischen Klemme 16 und 18

VERBINDUNGEN KLEMMENBRETT 4

19-20 Spannungsversorgungseingang 230-240V ac 50/60Hz (19=neutral 20=Phase)




VERKABELUNG UND PROGRAMMIERUNG DER Q60A
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ALLEINIGE VERBINDUNG ZUM RECHTEN MOTOR
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6 VERBINDUNG DER LICHTSCHRANKE IN SCHLIERUNG
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7 MEL ELEKTROSCHLOSS

2B

VERBINDUNG DER LICHTSCHRANKE

Anschluss + Funk der Lichtschranke
Anschluss + Handsender der Lichtschranke
0= Anschluss - Gemeinsam Funk und
Handsender der Lichtschranke

8
9
1

3 -8 = Kontakt Lichtshranke

3 - 9: Falls die Lichtschranke in SchlieRung
vorldufig nicht eingestellt ist, die
Klemme 3 und 9 verbinden.

POLBRUCKE 3 - 9
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VERBINDUNG DER LICHTSCHRANKE

8 = Anschluss + Funk der Lichtschranke

9 = Anschluss + Handsender der Lichtschranke

10= Anschluss - Gemeinsam Funk und
Handsender der Lichtschranke

4 - 8 = Kontakt Lichtshranke

4 - 9: Falls keine Lichtschranke in Offnung
verbunden ist, eine Polbriicke zwischen
die Klemme 4 und 9 verbinden.

POLBRUCKE 4 - 9
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